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e LANGKAHAWAL

1. Pastikan semua perangkat dalam kondisi baik dan baterai terisi penuh.
2. Tentukan lokasi survei dan pastikan area cukup terbuka untuk akses sinyal satelit.

e Mendirikan Tripod
1. Posisikan tripod:
o Carilokasi yang stabil dan rata untuk mendirikan tripod.
o Rentangkan kaki tripod hingga berdiri kokoh.
2. Aturketinggian:
o Sesuaikan tinggi tripod agar sesuai dengan kebutuhan pengukuran.
3. Centering tripod:
o Gunakan plumb bob atau optical plummet untuk memastikan tripod tepat
di atas titik referensi atau benchmark.
o Sesuaikan posisi kaki tripod hingga bubble pada level tripod berada di
tengah.

e Memasang Receiver GPS
1. Pasang receiver GPS di atas tripod:
o Kencangkan receiver pada kepala tripod menggunakan baut pengunci.
o Periksa kembali level bubble untuk memastikan receiver dalam posisi
horizontal.

Foto Base setelah terpasang pada Tripod / Statif
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e Setelah BASE & ROVER didirikan dan dinyalakan
e Buka Aplikasi Field Master Pada Controler

ST=C

Icon Aplikasi Field Master

¢ Berikut Tampilan Awal Aplikasi Field Master Pada Controler STEC, Status
Masih Not Connected dan nama Project masih berupa tanggal

= Not Connected
20241113
| 1 o%e®
'
Y o e
Q w o e
Project Manager Coordinate System Faints
AT N
Lines Polygons Calibrate Point
o 1
=m ~a~
=m N
Code Library Software Setting Localization

O

Export Images

e Kemudian Klik Pada Project Manager > New

¢  Project Manager

Current Project

20241113

>
/FieldMaster/Project 2024-11-13 11:37:37
Num:5 n
20241014

>
/FieldMaster/Project 2024-10-1412:27:06
20240928_2

>
JFieldMaster/Project 2024-09-28 09:04:05
20240928_1 N
FieldMaster/Project 20240928 0B:58:43
20240928 >
/FieldMaster/Project 2024-09-28 08:53:47
test_project

proj 5

/FieldMaster/Project 2024-09-27 18:33:17
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e Kemudian ubah Project Name dengan nama Project sendiri contoh : STEC-
INDONESIA seperti pada gambar di bawah. Kemudian setelah di isi nama
project klik NEXT

< Basic Info < Basic Info

Save Path /storage/emulated/0/FieldMaster/ > Save Path /storage/emulated/0/FieldMaster/ >

Project Project
Operator Operator
Note Note
Creat Time: 2024-11-2214:04119 Creat Time: 2024-11-22 14:04:49
Use last coordinate system ) Use last coordinate system o
Retain station calibration Retain station calibration
parameters parameters

Back Next Back Next

e Kemudian setting Coordinate System
Pilih pada Elipsoid Name > WGS-84

€<  Coordinate System

Use last coordinate system .

Coordinate System Type Local »

ITRF Parameter None »

Name UTM zone 485 102-108E

Ellipsoid
Ellipsoid Name

Ellipsoid Name

Semi-major Axis 6378137.0 GEC32000

1/f 298.257223563

Projection Parameter

Projection Mode Transverse Mercator >
Projection Band 3Band »
Central Meridian 105.00000000 . °+
False North 10000000
False East 500000
Scale Factor 0.9996
Origin Lat 0.00000000
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Setelah itu klik Pada Toolbar Template untuk konfigurasi UTM ZONE

€  Coordinate System =

Use last coordinate system .
Coordinate System Type Local )
ITRF Parameter None »
Name UTM zone 485 102-108E
Ellipsoid
Ellipsoid Name WGeS 84 >
Semi-major Axis 6378137.0
1/f 298.257223563

Projection Parameter

Projection Mode Transverse Mercator >
Projection Band 3Band »
Central Meridian 105.00000000 e‘
False North 10000000
False East 500000
Scale Factor 0.9996
Origin Lat 0.00000000

e Klik pada Template - pada bagian Country pilih INDONESIA - Search
UTM Zone (disesuaikan dengan zona area pengukuran) = Klik Apply

& Template

< Configuration

Country

Search

INDONESIA >

48s €@

TM zone 485 102-108E WGS 84 Check | Apply

Country

ICELAND
INDIA

INDONESIA

Defaullt  ®wode Typewsiter  SYFS0L  BOLDITALL X
IRELAND

ISRAEL e o Q @

12 3 456 7 890
qu‘e rft y‘ uJ i"o p'
asdfaghij kI
© z xcvbnm @

o
723 & Bahasa Indanesia . =

Template Add
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o Setelah itu setting Projection Band

€  Coordinate System New
Use last coordinate system . ITRF Parameter None »
Coordinate System Type Local ) Name WGS-B4
ITRF Parameter None » e
Ellipsoid Name WGS-84 >
Name UTM zone 485 102-108E €3
Semi-major Axis 6378137.0
Ellipsoid
Ellipsoid Name wGs 84 > & 238267223568
Semi-major Axis 6378137.0 _ bl ot
Projection Band
Projection Mode Transverse Mercator
1/f 298.257223563
Projection Band 6Band »
Projection Parameter [
Central Meridian 114.00000000 °+
Projection Mode Transverse Mercator
Projection Band Falee North 0
Central Meridian 105.00000000 @ False East 500000
False North 10000000 Scala Factar !
False East 500000 Origin Lat 0.00000000
Scale Factor 0.9996 ]
Datum
Origin Lat 0.00000000
Sh; Confirm

e Biarkan setingan default untuk lainnya seperti pada gambar dibawah
kemudian Klik Confirm

€  Coordinate System

Origin Lat 0.00000000

Datum

Datum

Horizontal Adj-TGO/4-Para

Horizontal Adj-TGO/4-Para

Vertical Acj- TGO

Vertical Adj- TGO

Local Offset

Local Offset

Surface Fitting

Surface Fitting
Grid File

Height Grid Correction File

Other

Geoid File

Grid to Ground

e Project Berhasil dibuat dan berubah menjadi nama project yang telah
dibuat STEC-INDONESIA
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¢ Kemudian Kita Klik Device untuk melakukan koneksi ke BASE , klik pada
Connection

STEC-INDONESIA

- B T

Connection Rover Base
Static Radio Setting RePosition
e © o
Device Activation Position Information Device Setting
L T =
Device Infa IMU Calibration WebUI

=

Project

e Metode Koneksi yang kita gunakan untuk pairing dengan gps adalah
menggunakan WIFL.

e Pilih Brand STEC - model RTK > Klik Search - Kemudian klik STOP jika
devices sudah terdeteksi, Pilih Serial Number Devices dan klik Connect

Brand Brand
Model Model
Connection Connection
& WiFi Available WiFi ~
o
SDio 00:d6:cbiDecT:6f
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¢ Setelah Terkoneksi dengan gps, kita Kembali Ke menu Sebelumnya dan
pilih BASE untuk settingan selanjutnya.

Base H:

-
RS

STEC-INDONESIA

* 7T B
©

Connection Raver
Static Radio Setting RePosition
() : ‘
Device Activation Positien Infermation Device Setting
* ¥ =2
Device Info IMU Calibration WebUl

e Setelah masuk ke menu BASE seperti pada gambar contoh dibawah

Base Setup Setting

Base ID I a
Differential Made RTCM32 »
Cutoff Angle 15 >
PDOP Limit 35 >
Delay Start (s) 60 >
Datalink
Auto Start [ ]
Startup Mode External Radio-Bluetooth
Enable PPK
Single Paint Receiver Internet
Startup Mode Single Point
Known Point Internal Radio
Datalink Setting
Dual

Datalink Internal Radio

Internal Radio =
Channel Inspection >
Channel 3>
Radio Frequency 452.0
Protocol SLINK >

Save Share Start
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e Base Setup
BASEID: 1
Differential Mode : RTCM32
CutoffAngel : 15
PDOP Limit: 3.5
Auto Start Kita nyalakan

e Startup Mode
single Point (untuk setingan local atau posisi BASE belum memiliki nilai
koordinat)
Known Point (Jika kita memiliki Koordinat BM atau patok yang sudah di
ketahui)

e Datalink
Untuk Datalink kita menggunakan Internal Radio

Cutoff Angle 15 »
PDOP Limit 35 >
Delay Start (s) 60 >
Auto Start ®
Enable PPK
Startup Mode Single Point >
atalink Setting
Datalink Internal Radio >
=
Channel Inspection >
Channel 3>
Radio Frequency 452.0
Protocol SLINK >
Baud Rate 19200bps
Power High >
Lower Power, Longer Worktime. Highet Power, Farther Work

N

¢ Kemudian kita seting internal radio seperti berikut :
Channel: 3
Radio Frequency : 452.0
Protocol : S-Link
Baud Rate : 19200bps
Power : High
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e Untuk settingan harus di ingat menggunakan Channel, Frekuensi,
Protocol & Baud Rate berapa, karena Rover harus di samakan setiinganya
seperti Base.Setelah semua di setting Klik Start.

Kemudian Kita Kembali ke menu Connection untuk menghubungkan ke
ROVER dengan Langkah yang sama seperti saat melakukan koneksi ke
BASE.

o Klik DEVICE - Connection - Brand STEC - Model RTK - Connection WIFI>
Search Device 2 Stop - pilih Serial number Gps yang akan dijadikan Rover
- klik Connect
Lalu Kembali ke menu Device dan klik Pada Rover.

E

< Rover i=

Basic Information
Brand STEC >
Cutot Anle [ b
Model RTK >
Enable PPK
Connection WiFi > K Sett
stalink Setting
WiFi Datalink Intemnal Radio | >

sv1 eB8:8d:ab:cd:6d:6b
ntemal Radio =,

SDig 00:dé:chDe:cT:6f
Channel Inspection

Channel 3

Radio Frequency 452.0000}

Protocol S-LINK
IMU Calibration WebUI

Baud Rate 19200bps

e Setingganya sebagai berikut :
Cutoff Angle: 15
Dataink : Internal Radio
Channel: 3
Frequency: 452.0
Protocol : S-Link
Baud Rate : 19200bps
Setelah semua di setting kemudian kita Klik Confirm.
Gps akan mengeluarkan Suara “FIXED” sebagai tanda bahwa Base dan
rover sudah terkoneksi, Dan kita sudah siap untuk masuk ke menu Survey.
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Klik pada menu Survey 2 Klik Point Survey

M, Fixed HO.014

® s
00 41/46 Age10 V:0.020 o3y

STEC-INDONESIA

Point Survey. Point Stake Out Line Stake Out
o I
7,
CAD 0 )
DSM Stakeout CAD Stake Out Survey Range Setting
= B CE%
Layer Setting Road Stake Out Control Point Survey

qo

Detail Survey

PE DO ﬁ%w T'\‘\
Pastikan Tinggi Pole Rover 1.8 meter dan klik Confrim
Jika Muncul notifikasi IMU not ready klik Confirm,
silahkan Gerakan Rover ke depan - belakang untuk mengaktiftkan fitur IMU
Tilt

IMU not ready.

To use tilt survey, please ensure the antenna
parameters correct.

Pole Height:1.8000m

Modify
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e Klik pada Icon Center untuk melihat posisi kita

3/44 020 oy
N:9228884968.7447 E:785428267.0766
Elev:684259.8000 Base Dist.:2.4m

¢ Setalah itu kita setting tinggi Base dengan cara klik pada icon Satelit
disamping tulisan Fixed, untuk masuk ke Menu Position Information
Kemudian Klik Pada Base

A 5
Fixed H:0.014 . .
SO | 8 = Position Information
00 43/44 Age:l.0 V:0.020

N:9228884968.7447 E:785428267.0766 —— T
Elev:684259.8000 Base Dist.:2.4m ‘

Age:1.0 PDOP0.9

Lat -6.58088086
Lon 107.34594083
ggggg Alt 684448.0000
Nerth 9228884437.6845
East 785426881.0301
Elev 6844480000
Satellite Used:G6+R4+C22+E3+50+J0+0/46
GPS: 6 BeiDou: 22
IRNSS: 0
HRMS 0.0143 VRMS 0.0219
HDOP 05000 VDOP 0.7000
UTC Time 2024-11-22 07:41:08
Local Time 2024-11-22 14:41:08
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¢ Kemudian setelah masuk ke menu BASE kita klik Antenna Parameter
isi tinggi Base yang telah di ukur oleh meteran pada Measure High
dengan Measure Menthod Slant High.

e Untuk mengetahui Measure Method bisa klik pada gambar di bawah
tulisan Slant High.
seperti contoh pada gambar dibawah ini.kemudian Confirm.

¢ Position Information & Antenna Parameter
DETAIL BASE SAT MAP SATINFO IONOSPHERE
! Measure Height 1 m\}

= v- Measure Method S\amHel;ht L
w 21804601 b
m Base Dist Antenna il
BaseID:1 Rover
Antenna Height 1.8100
Lat 6.58088388
Antenna Parameter £
L 107.34594543
on Antenna Type >
Alt 686114.1000
R(mmy) 0.0 H(mm) 0.0
North 9228883502.0015 HL1(mm) 0.0 HL2(mm) 00
East 785428287.0740
- R
Base Battery 64% B8 o) Q ©
4 5 6 )
7 8 9 @
0 - =l
Antenna Parameter Save

Method to Measure Antenna Height

Measure Method Ukur tinggi Base menggunakan meteran.
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e Setelah itu kita kembali dan klik pada icon Rover yang berada di pojok
kanan atas untuk mengatur tinggi rover.

-

5 € Antenna Parameter
000 0020 g4 1
N:9228884968.7447 E:785428267.0766
Elev:684259.8000 Base Dist.:2.4m Measure Height
Measure Method Pole Height
Antenna
Antenna Height 1.8727
Antenna Parameter =
Antenna Type AT D Measure Method
R(mm) 658  H(mm) 52.0 To Phase Center
HL1(mm) 207 HLZ(mm) 182 Slant Height

Vertical height to mark line

Slant height to altimetry

Pole Height

Setting tinggi Pole 1.8m

e Pilih Measure Method Pole High dan input tinggi pole rover di 1.8 lalu
Confirm.

e Setelah Tinggi Base dan Rover di setting maka kita sudah siap untuk
pengambilan point survey.
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e Pengambilan Point Survey

N:9228871938.0050 E:785431503.9799
Elev:692627.9554 Base Dist..4.1m

e Untuk pengambilan point bisa dilakukan dengan menekan tombol
measure di sebelah kanan bawah seperti pada gambar di atas. Dan
pastikan IMU Tilt aktif seperti yang di tunjukan pada toolbar kontroler.

e Pengambilan Point dengan Laser
RS

Fixed H0.014
1.0 V:0.020 o3

>
&

785422650.8012
Base Dist..6.1m




ST=C

¢ Klik toolbar Laser yg ada disebelah kiri seperti gambar diatas untuk
mengaktifkan fitur tersebut, lalu secara otomatis akan terbuka camera
visual depan dan akan menampilkan gambar visual area dikontroler, untuk
merekam point kita bisa melakukan klik measure point pada toolbar
sebelah kanan bawah.

e Stake Out

& Fred Hoots T

49 Age10 V0021 8oy 18

N:9228881278.5408 E:785422673.2469

Elev:686445.2260 Base Dist..6m
vV | & ||t
=
13.5336m 12.8024m 9.9524m

[~ J[~]

e ﬁ 7
686435.2736

e
]
001m

(v )[v)

| B Target:pt13 | [pt1 f—y Code + | | ElTargetpt17| [pt18 Code +)

s o[BEH < > 2 W BEE< O

& Points SETTING & Points SETTING
STECVINGONESIA POINTS STAKE POINTS POINTS STAKE POINTS
° e —
° F ¢ Num:5 ‘ L Num:s ‘ L
> o :
Point Survey Point Stake Out Line Stake Out [l T:202411-22 14:36 BE T:202411-22 14:36
0 o N:0228881289.0310 H:686463 2253 > | no228ssi289.0310 H:686463 2253 >
| ) . £785422636.9263 Code: £:785422636.9263 Code:
CAD o = 4 t4
p ’ p
DSM Stakeout CAD Stake Out Survey Range Setting @ Laser Point T:2024-11-22 14:35 @ I T:2024-11-2214:35
N:0226887500.4919 H:686006.3546 ? | No228887500.4910 H:686006.3546 >
\?’ ¢ E:765433642.2007 Code: E:785433642.2007 Code:
= ﬂ Y @ pts T:2024-11-22 14:32 @ ps T:2024-11-22 14:32
Layer Setting Road Stake Out Control Paint Survey €5 Survay Boint : : €0 Eprvay Bomt;
N:9228887623.9309 H:684264.4034 2| n9228887623 9300 H:684264.4034 >
Q E:785427766.5600 Code: £:785427756.5600 Code
Qe T:2024-11-22 14; 241122 14:
Dm:ﬂsmv 7 e 120241122 14:31 11-2214:31
N:9228886831.0289 H:684181.6167 > |eare1.0187 g Edit NEISESY Delte
£:785431015.9548 Code: e
pt1 - pt1
9 L T:2024-11-22 14:31 9 o T:202411-22 14:31
N:0228882447.7669 H:684251.4107 > | No228882447 7860 H:684251.4107 >
E785428859.5012 Code: E:785428859.5012 Code:

DS
s-‘w:y Tocls Add Recover Import Export Add Recover Import Export
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e Pada menu Survey, pilih menu Point Stake Out seperti gambar diatas, lalu
pilih point yang akan kita stake out, klik point lalu klik Stake, selanjutnya
arahkan reciver alat GNSS RTK dengan visual kamera kedepan.

e Untuk mengaktifkan fitur AR kamera, pilin toolbar [AR] yang ada dibawah,
secara otomatis kamera visual akan terbuka, dan pada tampilan layar
akan tertera jarak dari reciver Rover terhadap point yang dituju, setelah
reciver Rover sudah mendekati point tersebut akan bunyi alarm yang
memberikan informasi bahwa reciver Rover sudah mendekati/berada
dipoint yang dituju.

, & Fred Hoon YT ¥o \t/‘ Fed Hoo3 | YT

38/47 Age10 V:0.020 g% 18000 3/452.0000 45/48 AGe10 V:0.019 1% 1.8000

I | = (g« & | = |[&n

11095.6141m 196.7833m 132 9725m 4.1764m 0.4072m 8§9762'Im7

[ A

| B Targetpt12 | |pt1 oo Code + | | B Target:pt13| [pt14

V¥ V¥
5. e |HEH < > 8 ¥
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e Cara Export Data

<  Format Select

Formats
o o
AutoCAD file (dx
| O lg\ ’... Lo
w oo
Project Manager Coordinate System Points CASS Format (dat)

Point Name,Code EN Elev]

Q( @ X/ & Plane Coordinates (dat)

[Point Name,N,E Elev,Code]

Lines Polygons Calibrate Point
GEO Coordinates (dat)
O] T Point Name,Lat.Lon Alt,Code]
om ~o
oty S NETCAD format (ncn)
Code Library Software Setting Localization Point Name E N Elev Code]

PXY file (pxy)
@ [Point Name N E Elev Code]

Google Earth file format (kml)
Point Name,Lon,LatAlt]

G

Export Images

Google Earth file format (kmz)

Point Name Lon,LatAll

Carlson file format (crd)
[NEElev

ode Point Name]

German-BW file (txt)

Point Name Code empty N empty E empty Elev]

GNSS format (dat)
o

Project Device Survey o0ls Custom Format

e Untuk melakukan export data hasil pengukuran, klik icon Export seperti
gambar diatas, lalu pilih format sesuai yang diinginkan (contoh :
dat/csv/xisx/txt/dIl...)

Extension Name Field Delimiter
Comma,

Semicolon;

Space

Tab
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<  Custom Format &  Format Select

omats

Format Name PCNEZ
Plane Coordinates (dat)
Extension Name csv ) Point |
Point Name, N, Elev Code]
Field Delimiter Comma, GEO Coordinates (dat)
Point Name Lat,Lon Alt.Code]
File Header ®
NETCAD format (ncn)
Point Name E N Elev Cod
Options Added Option
Lat Point Name PXY file (pxy)
Point Name N E Elev Codel
Lon Code
Google Earth file format (kml)
Alt N Point Name,Lon,Lat Alt]
X E Google Earth file format (kmz)
Point Name,Lon,LatAlt]
¥ Elev
7 Carlson file format (crd)
| » N, Elev,Cade,Point Name]
Ground North
German-BW file (txt)
Ground East | <« ‘ Point Name Code empty N empty £ empty Eley
Ground Height GNSS format (dat)
Point Name,Code,N.E Elex at
uTC Time
Local Time
Solution e Pitch RollYaw,Altitude Height Abnorm
Age PCNEZ (csv)

Point Name Code,N.EElev]

e Selain kita bisa memilih format yang diinginkan, kita juga bisa memilih

Custom Format

untuk custom format data, sehingga data yang dilampirkan
menyesuaikan kebutuhan kita saja (sperti:
point/northing/easting/elev/desc) saja, yang dimana tujuannya
membantu untuk mempermudah proses data pengolahan tanpa harus
menghapus kolom-kolom yang berada di excel/csv

STECAINDONESIA

File Name

p A 0, ter/
Export Path Istoragefemulated/0/FieldMaster/

Export
Export File Format
PCNEZ (csv) >
[Point Name Code,N EElev]
Setting
Distance Unit Meter »

Angle Unit dd(Decimal) »
oint Type Selectall
Input Point

Control Point Survey Point

Auto Point Screen Point Calculate Point

Laser Point Stake Survey Point
[] Enable

Start Time

End Time

e Setelah kita membuat custom format atau memilih format yang
diinginkan, kita langsung menuju toolbar export seperti gambar diatas
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Dan untuk melihat file yang sudah diexport, masuk ke aplikasi File
Managaer yang ada dikontroler, lalu pilih folder Field Master, setelah itu
masuk ke folder Export, dan pada folder tersebut kita bisa melihat file yang

sudah kita export pada aplikasi Field Master STEC

Penyimpanan

Documents

Download

FieldMaster

Lmce.4

wiut

MobileTopagrapherPro

Movies

Audio

Cad

Code

B STEC-INDONESIA csv

Grid

Import

Picture

Praject

Share

B FieldNowBaseData db-journal

M FieldNowBaseData.db




